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APPLICAZIONI DI MATERIALI FUNZIONALI
IN TECNOLOGIE E METODI

PER LA NEURORIABILITAZIONE E LE NEUROSCIENZE
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International patent

W0/2011/137999 > Forza quasi-costante

> Forza limitata

> Possibilita di movimento

ICTUS, TRAUMI CRANICI, DANNI PERINATALI

> Paresi

> Rigidita articolare
> Deformita degli arti
> Disabilita

preservata

> Riduzione graduale della
contrattura

> Tollerabilita
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> RISULTATI CLINICI
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> Resistenza elettrica come sonda per monitorare i trattamenti di ageing
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IENI > Dispositivi pseudoelastici per ictus cronico con manufacturing personalizzato

Pittaccio, Garavaglia, Ceriotti, Passaretti (2015) J Funct. Biomaterials
Pittaccio, Garavaglia, Lazzari, Passaretti (2015) IEEE-EMBC Proceedings;
Pittaccio, Garavaglia, Lazzari, Passaretti (2015) IFAC-online

MODELLAZIONE CAD DA BIOIMMAGINI E STAMPA 3D

SENSORIZZAZIONE

DEGLI SNODI:
CARATTERIZZAZIONE
FUNZIONALE SUL CAMPO
(Fabio Lazzari)
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OSPEDALE VALDUCE

RIPRENDQ

H O M E VANTAGGI DELLA
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> RISULTATI CLINICI
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> Dispositivi pseudoelastici - visoelasticita e supporto al controllo

Ph.D. DI LORENZO GARAVAGLIA (Advisors: A. Aliverti Polimi, S. Pittaccio CNR-IENI) MODELLO CINEMATICO ARTO SUPERIORE
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IENI > Attuatori amagnetici per studi con tecnologie diagnostiche avanzate
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IENI > Studio del movimento passivo della caviglia con MEG e fMRI
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> Dispositivo terapeutico portatile per la riabilitazione acuta della caviglia
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'ﬁNlI > Tecniche di modellazione CAD, Matlab, Labview, Comsol Multiphysics

MODELLAZIONE DEL MATERIALE MODELLAZIONE DI COMPONENTI PROTOTIPAZIONE VIRTUALE
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